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Introducéo aos Sistemas Roboticos

I 7 SEER Conceitos Basicos de Robdtica

Agenda:

1. Sistemas Robdéticos: Introducio e Conceitos Basicos
- Robés: Manipuladores e Robés Moveis Autonomos
- Robética: Sensores, Atuadores e Controle Robético Inteligente
- Técnicas: Auto-Localizacio, Uso de Mapas, Planejamento,
Controle e Navegacio
- Exemplos de Aplicacdes
- Discussio: Controle Robotico Autonomo e Inteligente

2

Agosto 2008




USP - ICMC — SSC5887 - Turma 2009/1 6. Sistemas Rob 6tic0s :

Introducio aos Sistemas Robéticos

I SEER Introdugio e Conceitos Basicos

Robdtica: Da Ficcao as Aplicacoes no Mundo Real
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Introducéo aos Sistemas Roboticos

Prof. Fernando Osério — Grupo SEER Tipos de Robos

* Rob6s Manipuladores:

* Bracos Roboéticos de Base Fixa
Manipuladores Industriais

* Bracos Manipuladores Embarcados

* Gruas Robotizadas
* Robds Moveis:
* AGV Industriais (Automated Guided Vehicles)

* Robds Indoor: Veiculos, Holonémicos, Humanoides, ...

* Robos Outdoor: Terrestres (estradas, todos-terrenos),
Sub-Marinos, Aéreos, Inter-Planetarios, ...
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Figura 2: Ponte Rolante
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* Rob6s Manipuladores:
Bracos Roboéticos de Base Fixa

[Sensot 4Valo: BO00R
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Introducéo aos Sistemas Roboticos

Prof. Fernando Osério — Grupo SEER Tipos de Robos

* Robos Moveis:

1. Veiculos Moéveis
- Veiculos Terrestres / Indoor
- Veiculos Terrestres / Outdoor
- Veiculos de Exploracio Espacial
- Veiculos Aquaticos / Barcos e Submarinos
- Veiculos Aéreos / Dirigiveis, Avides e Helicopteros

2. Humanoides

3. Animats

A. Robos Moveis Tele-Comandados

B. Robds Mdveis Semi-Auténomos

10 C. Robds Moveis Autonomos
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* Robos Méveis:

1. Veiculos Méveis
- Veiculos Terrestres / Indoor
- Veiculos Terrestres / Outdoor
- Veiculos de Exploracio Espacial
- Veiculos Aquaticos / Barcos e Submarinos
- Veiculos Aéreos / Dirigiveis, Avides e Helicopteros
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* Robos Moveis:

. L. Sojourner
1. Veiculos Moveis Spirit

- Veiculos Terrestres / Indoor Opportunity
- Veiculos Terrestres / Outdoor

- Veiculos de Exploracio Espacial

- Veiculos Aquaticos / Barcos e Submarinos

- Veiculos Aéreos / Dirigiveis, Avides e Helicopteros
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* Robos Moveis:

2. Humanoides

3. Animats

A. Robos Moveis Tele-Comandados

B. Robds Mdéveis Semi-Auténomos

C. Robds Moveis Autonomos
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* Robos Méveis:

3. Animats
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* Robos Moveis:
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Robdés Méveis Comerciais

n Roboética Autdonoma
Tipos de Robos

Robot Mower Husqwarna
Robot Cleaner Roomba - iRobot
Clocky, Aibo, Pleo, RoboGol
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* Robos Méveis:

A. Robos Méveis Tele-Comandados
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Introducéo aos Sistemas Roboticos

Prof. Fernando Osério — Grupo SEER Tipos de Robos

* Robos Moveis:

B. Robos Moveis Semi-Autonomos => AGV
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* Robos Mdveis:

>> Robos Moveis Autonomos <<
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Sem ExCamera

* Robos Moveis:

>> Robds Moveis Autonomos <<

Roboética Autdonoma

Tipos de Robos
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Temas Principais:

* Tipos de Robds
* Sensores e Atuadores
* Inteligéncia & Robos
» Modelos Sensoriais
» Modelos Cinematicos
« Controle Robético:
« Controle Reativo
* Controle Deliberativo
« Controle Hierarquico
* Localizagéo
* Mapas do Ambiente:
* Construgdo de Mapas
* Planejamento de Trajetérias
* SMPA - Sense Model Plan Act
* Problemas:
* Desvio de Obstaculos
* Posicionamento
* Solugdes: Controle Robusto Hibrido
+ Simulagédo - SimRob3D, Seva3D

Robodtica Autonoma

Tipos de Robos
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